O

£

GMR100 SEBEKE IZLEME
VE KORUMA ROLESI

~—

b‘ = ‘\\\\
s iy
-&::-— S
ﬁ%f

KULLANICI KILAVUZU

info@inotelelk.com/www.inotelelk.com
GMR100 KULLANICI KILAVUZU




1.ICINDEKILER

LCINDEKILER......cccteeteeereaeestesseeeseeeeesseesseessessseessessesssssssesssesssesssessssssesssesssesssesssesssensesssssnes 2
2.GENEL BILGILER ....cccutieueeruerreeeseeeeeeseeesnesssessessesssssssessssssssssesssssssssssessssssesssssssesssessssssssssanns 3
0 R ] =X 1 PPN 3
2.2 GIRIS VE CIKISLAR . ....cveeteeeeeetiee et eteteteeeete et sst et essss s et stessas s esetesess s stetesess s et atesessasesssesessasssstssessesesesesensanans 3
2.3 HMI DOKUNMATIK PANEL VE GOSTERGELER.......ocuieviteeeteeieeeteeteteeseteeeetessesessssesesssensssesssseseesssensessnssseseanas 3
2.8 FONKSIYONLAR ...ttt ettt ettt ete et eeaesateae st et et eeaesseasesaeese et esessesseseesaeeseest et essensesaesseseseneereeeenaenns 4
2.5 UYUIMULULUK Lo e ettt e ettt e e et e e e e et e e e e aaa e e e eaan e e s e aaanaaeasannaesannnsaessnnnaesssnnsaasssnnsesesnnnsareen 4
3.BESLEME, GIRIS VE CIKISLAR .....eeeieereiireeirnresesneeessnesssssessssesssssesssssessssesssssesssssessssesssssesnnes 4
3.1 CIHAZ BESLEIMIESI ..ottt ettt ettt et ee e et e et et e eaesaesaesae e et et et e s esseseesaeeseeetensessessessesreseseneeanensenaenes 4
3.2 ANALOG GIRISLER ...ttt ettt ettt ettt s st et est et e st ese et ete st st e st et ese st st et esess et esesaesesseeesssranens 4
3.3 DIIITAL GIRISLER ..ttt ettt ettt ettt ettt et et et e ste e e st etesa et e st sse st eseeseesesaentese et essentesessesessereesesseneeresrens 4
3.4 ROLE CIKISLARI ..v vttt ettt et ettt et ettt e e ete et es e et esae et ese st essesesesseeseseassetesaenseseesestensesessessesseressesaneasesrens 4
4.0PERATOR PANELI....cccueeerueereerererereeeeseessseesssesssesssssssssessssssssesssessssessssssssessssessassssssssssssssess 5
B IR R Y I =27 LTRSS 5
4.2 SETUP/PARAMETRE EKRANI ....vvviieieettie e ettt e ettt e e ettt e e eeettae e e eeeaaaeeeeeataeeeeeasaeeeseasaeeeeanssaeeesenssseeeeannraeeas 6
L AN I Y = (G2 11 DO USSR 7
B.PARAIMETRELER .......ccueeuernrerrecreeeessessnessessesseessessessesssessessesssessessesssessessessssssessesssessessesssenses 7
6.PARAMETRELERIN SET EDILIVIESI: ....cccveeeeeeeereerneesaeeseesseeeseessesssessssessssssessesssssssessasesessses 24
T.ALARMLAR: ....c.vveeveeneinreeesseessesesssessessessessssssessesssessessessesssessessessssssessesssessessessssssessessasssens 26
B.MODBUS RTU: ..cuveeueiurireseeiseesesseessessessesssessessesssessessessesssessessessssssessesssessessessesssessessasssens 27
9. FIZIKSEL BOYUTLAR: .....ceerueerereneersersseseeeseesseesseessessssessssssssssessesssssssessssssssssasssssssesssssssssnns 29
10.BAGLANTI SEIMIASL: ....cuvereeeeeeeeeeesseesseessesssesssesssesssessesssssssesssesssesssessssssssssesssesssessssssens 29
11.SIK SORULAN SORULAR: .......cecveererrerrrerseererssessessesssessessessssssessessssssssssssssssessssssesssssessesnes 36
12.ANSIE KODLARL:.....ccerveereereereessesseeseessesseesesssessessesssessessesssessessesssessesssssssssesssssssssessessssnes 38

info@inotelelk.com/www.inotelelk.com




GMR100 KULLANICI KILAVUZU

2.GENEL BILGILER

INOTEL markasinin GMR serisi riinleri, elektrik sebekesi ile enerji (iretim santrali arasinda konumlandirilan ¢ok
fonksiyonlu sebeke izleme (Loss of Mains) rélesidir.

Sehir sebekesini stirekli izleyerek olusabilecek herhangi bir gerilim ya da frekans bozulmasinda enerji santrali ile
elektrik sebekesini belirlenen siire icerisinde ayirir ve sistem nominal degerine dondiginde elektrik tretim
tesisinin tekrar devreye girmesini saglar.

GMR100 asagida yer alan bes adet baslik altinda 6zetlenebilir.

2.1 GENEL

e Mikroislemci Tabanl Dijital Kontrol

® GMR100 Besleme 18-36V DC 0.2A

e Kontrol Gerilimi 18-36V DC

e Maximum Ol¢iim Gerilimi 400V AC RMS (560Vp)
® Frekans Ol¢iim Araligi 40-60Hz

o MODBUS RTU Protokoli ile Veri Aktarimi

2.2 GiRiS VE CIKISLAR

e 1 Adet 24V DC Cikis

e 1 Adet RS485 Portu

e 4 Adet Kontrol/Feedback Input

e 2 Adet SPDT Rdle Cikisi 230V AC / 32V DC 10A
® 3 Faz — Nétr Gerilim Ol¢ii Girisi

2.3 HMI DOKUNMATIK PANEL VE GOSTERGELER

® 2.8” TFT-LCD dokunmatik panel

o Anlik gerilim ve frekans izleme

e Koruma ve haberlesme verilerinin ayarlanmasi

e Alarm durumlarinin gergcek zamanh kaydedilip izlenmesi

® Gic, haberlesme, hata ve kesici konum led gostergeleri (led gostergeleri HMI dokunmatik panelden ayri olarak
kontrol sistemi ile dogrudan iliskilidir. Ekranin arizalanmasi durumunda led gostergelerden durum izlenebilir.)
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GMR100 KULLANICI KILAVUZU

2.4 FONKSIYONLAR

® Diistik ve yuksek gerilim 1. Kademe agma/koruma

® Disuk ve yiiksek gerilim 2. Kademe agma/koruma

® Distik ve yuksek frekans 1. Kademe agma/koruma

e Saniyedeki artan frekans degisimine (ROCOF) karsi agma/koruma
e Gerilim okuma dogrulugu 30-400V AC %1

e Frekans araligi 40-60Hz

2.5 UYUMLULUK
o TS EN 50178:2003

o TS EN 61000-6-2:2019
o TS EN 61000-6-4:2020

3.BESLEME, GiRIiS VE CIKISLAR

3.1 CIHAZ BESLEMESI
GMR100,18-36V 0.2A DC gerilim ile cahismaktadir. Dahili olarak kisa devre ve gerilimin ylikselmesine karsi
korumasi bulunmaktadir.

3.2 ANALOG GiRi§LER
GMR100, 1 adet 3 faz gerilim okuma girisi mevcuttur. Maksimum tek faz 560V peak gerilimine kadar (400V AC
RMS) %1 tolerans ile 6lglim yapabilir. 40 ile 60Hz frekans araligini %1 tolerans ile 6lgebilir.

3.3 DIJITAL GIRISLER
GMR100 4 adet kontrol girisine sahiptir. Bu girisler geri besleme, acil stop, generator devrede ve uzak
acma/kapama olarak isleme alinmaktadir. Dijital girisler 24Vdc giris i¢in 9.1ma akim ile aktif olur.

3.4 ROLE CIKISLARI

GMR100 2 adet SPDT rolesi bulunmaktadir. Réleler NO ve NC olarak kullaniimakta ve kontak gerilimleri
230VAC/32VDC olup, akim dayanimi 10A’dir. Réleler ayni sartlar da aktif ve pasif olduklarindan birbirlerinin
yedegi olarak kullanilabilirler.
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GMR100 KULLANICI KILAVUZU

4.0PERATOR PANELI

Operator Paneli, GMR100 sebeke izleme ve koruma rolesinde aktif gerilim, frekans ve alarm durumlarinin
izlenmesi icin kullanilmaktadir. 2.8” TFT-LCD ekrana sahip olup, bu panel izerinden koruma ve haberlesme
parametrelerinin degistirilmesi saglanmaktadir.

4.1 SISTEM EKRANI

SYSTEM ALARM SETUP instel

1

3 sec 7 Hz| raur9
COM8 17:34 :17 06/12 /2022
Resim 1: Sistem Ekrani
e 1: "SYSTEM”, “ALARM” ve “SETUP” ekran gecis butonlari
e 2: Kesici konum bilgisi (Kesici kapanma durumunda kapali anahtar konumunda ve kirmizi renkli gériiniir)
e 3: Kesici kapama sayac degeri
e 4: A faz-nétr gerilim bilgisi
e 5: B faz-nétr gerilim bilgisi
e 6: C faz-nétr gerilim bilgisi
e 7: Frekans bilgisi

e 8: Ekran ve kontrol sistemi arasi haberlesme bilgisi (Ekran ve kontrol sistemi arasinda herhangi bir problem
yoksa saniyede bir olmak kosulu ile yesil renkle ifade edilir.)

e 9: Hata bilgisi (Sistemde yer alan herhangi bir hata durumunda kirmizi ile ifade edilir. Fault bilgisi sistemin
yeniden baslatiimasi veya normal ¢alisma kosullarina donmesi ile ortadan kalkar.)
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GMR100 KULLANICI KILAVUZU

4.2 SETUP/PARAMETRE EKRANI

SYSTEM ALARM SETUP ,)m

1 « | 4 ‘ >> 2
4
Nominal Voltage 3 ==
DEL
MEMMORY 230 8| 4 5 6
SET 230 7| 1 2 3
ENT
HELP SAVE 6 0 .

DEVICE 917:37 :34 06/ 12 /2022

Resim 2: Setup/Parametre Ekrani

e 1 ve 2, Sol ve Sag parametre gecis butonlari (Parametreler arasinda gecis yapmak icin kullanilir)
e 3: Parametre gdstergesi
® 4: Set edilecek gosterge paneli

e 5: Parametre set belirleme klavyesi (DEL butonu ile gésterge paneli temizlenir, ENT butonu ile géstergedeki
sayisal deger 7 ile numaralandirilan SET paneline aktarilir)

e 6: Kaydetme butonu (SET panelindeki sayisal degeri 8 numarali EEPROM Paneline aktarir.)
e 7: SET paneli
e 8: MEMMORY paneli (Hafizaya kaydedilen/kayith degeri gdsterir)

e 9: Cihaz parametreleri (cihaz parlakligi, tarih ve saat ayarlarinin yapildigi parametre sayfasina yénlendirir.)
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GMR100 KULLANICI KILAVUZU

4.3 ALARM EKRANI

SYSTEM SETUP 1‘)01 tol

Alarm Num,Time Started, Time Finished

|
|
: %
|
|

n 6-10 11-15 RESET 3

2 17:35:08 06712/ 2022

e 1: Alarm gosterge ekrani (Bir sayfada 5 alarm listelenecek sekilde tasarlandi. Bu sekilde listede en fazla 15 adet
alarm bilgisi kaydedilebilir.)

e 2: Alarm sayfalari arasi gegis butonlari

e 3: Alarm igerigi temizleme butonu (Bu buton ile tiim alarm bilgileri temizlenir.)

5.PARAMETRELER

GMR100 elektrik sebekesi izleme ve koruma rolesinin parametreleri belirlenirken asagida yer alan degerler ve
limitler dikkate alinmahdir. Ayrica kullanilacak sahanin ve sahada uygulanacak sartnamenin de nitelikleri dikkate
alinarak belirlenmelidir.
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GMR100 KULLANICI KILAVUZU

1)NOMINAL VOLTAGE:

SYSTEM

ALARM

<< 1 >>

Nominal Voltage

MEMMORY 230
SET 230
HELP SAVE
DEVICE 13:14 :27
Pozitif tamsayi veya ondalikla sayi girilebilir.
2)SWITCH ON DELAY:
SYSTEM ALARM

<< 2 >>

Switch On Delay

MEMMORY 10
SET 10
HELP SAVE

DEVICE 13: 14 :46

Pozitif tam sayi girilir. Kesici kapama siresini belirtir.

SETUP “instel.
7 8 9
DEL
4 5 6
1 2 3
ENT
0

1571272022

SETUP "'-JIO.I‘I.M
7 8 9
DEL
4 5 6
1 2 3
ENT
0

157127 2022
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GMR100 KULLANICI KILAVUZU

3)FEEDBACK WAIT TIME:
SYSTEM ALARM SETUP /,)o hl
<< 3 > ‘
Feedback Wait Time . 8 9
DEL
MEMMORY 2 4 5 6
SET 2 1 2 3
ENT
HELP SAVE 0
DEVICE 13:15:12 15/12/ 2022

Pozitif tam sayi girilir. Kesici kapandiktan sonra konum bilgisini ne kadar siire ile beklenecegini belirtir.

4)AUTO RECONNECTION:

SYSTEM

ALARM

<< 4 >>

Auto Reconnection

MEMMORY 2
SET 2
HELP SAVE
DEVICE 13:16 :59

SETUP z)w
¥ 8 8
DEL
4 5 6
1 2 3
ENT
0

157127 2022

Pozitif tam sayi girilir. Kesici konum bilgisinin gelmemesi durumunda tekrar komut gonderme sayisini belirtir.
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GMR100 KULLANICI KILAVUZU

5)VOLTAGE WiNDOW MIN:

SYSTEM ALARM SETUP 4;)01 tol

<< 5 >> ‘

Voltage Window Min 2 8 8
DEL
MEMMORY 0.8 4 5 B
SET 0.8 1 2 3
ENT
HELP SAVE 0

DEVICE 13:18 :22 15/12/ 2022

1’den kiiglik pozitif ondalikli say girilir. Kesicinin kapanmasinda minimum gerilim icin nominal gerilimle ¢arpilmasi
istenen degeri ifade eder.

6)VOLTAGE WINDOW MAX:

SYSTEM ALARM SETUP .;)a hl
<< 6 >> ‘
Volt Wind M
oltage Window Max - 8 5
DEL
MEMMORY 1.2 4 5 6
SET 1.2 1 2 <
ENT
HELP SAVE 0

DEVICE 13:18 :52 15/12 /2022

1’den blylk ondalikh say girilir. Kesicinin kapanmasinda maksimum gerilim icin nominal gerilimle ¢arpilmasi
istenen degeri ifade eder.
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GMR100 KULLANICI KILAVUZU

7)FREQ. WINDOW MIN:

SYSTEM ALARM SETUP :;Je hl
<< 7 >> ‘
Freq. Window Min T T
DEL
MEMMORY 495 4 5 6
SET 495 1 2 3
ENT
HELP SAVE 0
DEVICE 13:20 :15 157127/ 2022

50’den kiigik pozitif ondalikh sayi veya tam sayi girilir. Kesicinin kapanmasinda minimum frekans degerini ifade
eder.

8)FREQ. WINDOW MAX:

SYSTEM ALARM SETUP 1_)91 hl
<< 8 >> ‘
Freq. Window Max 0 e e
DEL
MEMMORY 50.5 4 5 6
SET 50.5 1 2 3
ENT
HELP SAVE 0
DEVICE 13:21 :41 15/12 /2022

50’den bliyik ondalikh sayi veya tam sayi girilir. Kesicinin kapanmasinda maksimum frekans degerini ifade eder.
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GMR100 KULLANICI KILAVUZU

9)OVER VOLTAGE MiN:

SYSTEM ALARM SETUP 1_)91 h!
<< 9 >> ‘
Over Voltage Min > 8 &
DEL
MEMMORY 1.3 4 5 6
SET 1.3 1 2 3
ENT
HELP SAVE 0
DEVICE 13:22 :16 15/12 /2022

10)OVER VOLTAGE MiN TD:

SYSTEM

ALARM

<< 10 >>

Over Voltage Min Td (s)

MEMMORY 0.6
SET 0.6
HELP SAVE

DEVICE 13:24 :23

1’den biyiik ondahkli sayi girilir. Asiri gerilim agma 1. Kademeyi ifade eder.

SETUP «,)m
7 8 8
DEL
4 5 6
1 2 3
ENT
0

1571272022

Pozitif ondalikli sayi girilir. Asiri gerilim agma 1. Kademeye ait siireyi saniye olarak ifade eder.
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GMR100 KULLANICI KILAVUZU

11)OVER VOLTAGE MAX:

SYSTEM ALARM SETUP 1-)01 hl
<< 11 >> ‘
Over Vollage Max - 8 9
DEL
MEMMORY 1.5 4 5 6
SET 1.5 1 2 13
ENT
HELP SAVE 0
DEVICE 13:25 :11 15712/ 2022

12)OVER VOLTAGE MAX TD:

SYSTEM

ALARM

<< 12 >>

1’den bliyik ondalikh sayi girilir. Asiri gerilim agma 2. Kademeyi ifade eder.

Over Voltage Max Td (s)

MEMMORY 0.2
SET 0.2
HELP SAVE
DEVICE 13:26 :56

SETUP am
7 8 9
DEL
4 5 6
1 2 3
ENT
0

15712/ 2022

Pozitif ondalikli sayi girilir. Asiri gerilim acma 2. Kademeye ait slireyi saniye olarak ifade eder.
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GMR100 KULLANICI KILAVUZU

13)UNDER VOLTAGE MiN:

SYSTEM ALARM setup KON
<< 13 >> ‘
Under VD“EIQE Min 7 8 g
DEL
MEMMORY 0.7 4 5 6
SET 0.7 1 2 3
ENT
HELP SAVE 0
DEVICE 13:26 :50 15712/ 2022

14)UNDER VOLTAGE MiIN TD:

1’den kiiglik pozitif ondalikli sayi girilir. Diistik gerilim agma 1. Kademeyi ifade eder.

SYSTEM ALARM SETUP 1-)0 tol
<< 14 >> ‘
Under Volt Min Td
nder Voltage Min Td (s) - 1-T-
DEL
MEMMORY 0.6 4 5 8B
SET 0.6 1 2 3
ENT
HELP SAVE 0

DEVICE 13:30 :35

1571272022

Pozitif ondalikl sayi girilir. Dlslik gerilim agma 1. Kademeye ait siireyi saniye olarak ifade eder.
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GMR100 KULLANICI KILAVUZU

15)UNDER VOLTAGE MAX:

SYSTEM ALARM SETUP 1)9 iil
<< 15 >> ‘
Under Volt M
nder Voltage Max 7 - -
DEL
MEMMORY 0.6 4 5 6
SET 0.6 1 2 9
ENT
HELP SAVE 0

DEVICE  13:31 :39 15/12 /2022

1’den kiiglik pozitif ondalikli sayi girilir. DUsik gerilim agma 2. Kademeyi ifade eder.

16)UNDER VOLTAGE MAX TD:

SYSTEM ALARM SETUP ’-')“ ol
<< 16 -2 ‘
Under Voltage Max Td (s
) 7 8 8
DEL
MEMMORY 0.2 4 5 6
SET 0.2 1 2 9
ENT
HELP SAVE 0

DEVICE 13:36 :35 15/12/ 2022

Pozitif ondalikl sayi girilir. Dlstk gerilim agma 2. Kademeye ait slireyi saniye olarak ifade eder.
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GMR100 KULLANICI KILAVUZU

17)OVER FREQ MIN:

18)OVER FREQ MiIN TD:

SYSTEM ALARM SETUP [T )
<< 17 >> ‘
Over Frequency Min 7 8 9
DEL
MEMMORY 51 4 5 6
SET 51 1 2N s
ENT
HELP SAVE 0
DEVICE 13:37 :24 15/12 /2022

50’den bliylk pozitif ondalikla sayi girilir. Yiiksek Frekans agma 1. Kademeyi ifade eder.

SYSTEM ALARM SETUP .;)e bl
<< 18 5>
Over Frequency Min Td
(s) 7 8 9
DEL
MEMMORY 0.5 4 5 6
SET 0.5 1 2 3
ENT
HELP SAVE 0

DEVICE 13:38 :44

15/12 /2022

Pozitif ondalikh sayi girilir. Yiiksek Frekans agcma 1. Kademeye ait slireyi saniye olarak ifade eder.
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GMR100 KULLANICI KILAVUZU

19)UNDER FREQ MiN:

SYSTEM ALARM SETUP 1)91 h!

<< 19 >> ‘

Under Frequency Min

7 8 9
DEL
MEMMORY 49
SET 49
ENT
HELP SAVE 0
DEVICE 13:40 :32 1571272022

50’den kiigik pozitif ondalikli ve tam sayi girilir. Dlisiik Frekans agma 1. Kademeyi ifade eder.

20)UNDER FREQ MIN TD:

SYSTEM ALARM SETUP «_;)o )

<< 20 >> ‘

Under Frequency Min Td
(s)
DEL
MEMMORY 0.5
SET 0.5
ENT
HELP SAVE 0
DEVICE 13:42 :23 15/12/ 2022

Pozitif ondalikli sayi girilir. Dlstk Frekans agma 1. Kademeye ait slireyi saniye olarak ifade eder.
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GMR100 KULLANICI KILAVUZU

21)ROCOF:

M AL k]
<< 21 >> ‘

22)ROCOF EN:

ROCOF - 3 la
DEL
MEMMORY 0.5 4 5 6
SET 0.5 1 2 3
ENT
HELP SAVE 0

DEVICE 13:43 :36

SYSTEM

<< 22

157127 2022

Pozitif ondalikli ve tam sayi girilir. Saniyedeki frekans degisimine ait agmayi ifade eder.

>>

ROCOF En

MEMMORY

]

SET

]

HELP

DEVICE 13 : 45 : 07

SAVE

7 8 9
DEL
4 5 6
1 2 3
ENT
0

15712 /2022

ROCOF birimini aktif (1) veya pasif (0) olarak belirlemeyi ifade eder.
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GMR100 KULLANICI KILAVUZU

23)ROCOF TD:

SYSTEM ALARM seTup KRN
<< 23 >> ‘
ROCOF Td
(s) 7 8 9
DEL
MEMMORY 1 4 5 6
SET 1 1 2 3
ENT
HELP SAVE 0

DEVICE 13 :45 :37

Pozitif ondalikli ve tam sayi girilir. ROCOF biriminin agma siiresini saniye olarak ifade eder.

24)MODBUS ID:

SYSTEM

ALARM

<< 24 >3

Modbus ID

MEMMORY

2

SET

2

HELP

DEVICE

SAVE

16:50 : 01

15 /12 /2022

SETUP -)m
¥ 8 8
DEL
4 5 &6
1 2 3
ENT
0

157127 2022

Pozitif tam sayi girilir. MODBUS Slave(Kole) adresinin belirlenmesi
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GMR100 KULLANICI KILAVUZU

25)PASSWORD:

SYSTEM ALARM SETUP i tol
<< 25 ‘ >>
P d
asswor —1-T:
DEL
MEMMORY 12345 4 5 6
SET 12345 1 2 3
ENT
HELP SAVE 0

DEVICE 16:50 :39 15/12/ 2022

Pozitif tam sayi girilir. “SETUP” Kullanici parolasi varsayilan degeri

26)YO BREAKER INPUT STATE:

SYSTEM ALARM SETUP ")" tol
<< 26 ‘ >>
Y0:Breaker | t Stat
reaker Input State ; 8 B
DEL
MEMMORY 1 4 5 6
SET 1 1 2 q
ENT
HELP SAVE 0

DEVICE 16:51 :35 1571272022

Kesici konumu ile ilgili geri donis bilgi durumu segilir.

0: (Feedback kontrolii yapmaz.)

1: (24V feedback bilgisi ister. Bu durumda geri besleme icin kesicinin normalde agik kontagi kullanilir.)
2: (0V feedback bilgisi ister. Bu durumda geri besleme igin kesicinin normalde kapal kontagi kullanilir.)
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GMR100 KULLANICI KILAVUZU

27)Y1 REMOTE ON STATE:

o e Skt
<< 27 >> ‘

Y1:Remote ON State 7 8 g
DEL
MEMMORY 1 4 5 6
SET 1 1 2 3
ENT
HELP SAVE 0

DEVICE 16:52 :19 15/12 /2022

Uzak baglanti ile kesici kapama bilgisi belirlenir.
0: (Kullanilmaz.)
1: (1sn boyunca 24V aktif eder.)

28)Y2 REMOTE OFF STATE:

SYSTEM ALARM SETUP ":Ie hl
<< 28 5> ‘
Y2:R te OFF Stat
emote ate 7 E -
DEL
MEMMORY 1 4 5 6
SET 1 1 2 3
ENT
HELP SAVE 0

DEVICE 16:52 :48 15/12 /2022

Uzak baglanti ile kesici agma bilgisi belirlenir.
0: (Kullanilmaz.)
1: (1sn boyunca 24V aktif eder.)
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GMR100 KULLANICI KILAVUZU

29)Y3 INPUT SELECT FUNCTION:

SYSTEM ALARM SETUP 1)“ tl
<< 29 ‘ >>
¥3 Input Select Function 2 8 9
DEL
MEMMORY 1 4 5 8
SET 1 1 2 3
ENT
HELP SAVE 0

DEVICE 16:53 :24 15/12 72022

Y3 Input Option ile beraber kullanilir. Acil stop veya jenerator bilgisi dahilinde kesicinin agma/kapama durumunu
kontrol eder.

0 (Kullaniimaz.)

1 (Acil Stop Bilgisi — 24V ile etken olur.)

2 (Acil Stop Bilgisi — 0V ile etken olur.)

3 (Jenerator Durum Bilgisi — 24V ile etken olur.)
4 (Jenerator Durum Bilgisi — OV ile etken olur.)

30)Y3 INPUT OPTION:

SYSTEM ALARM SETUP 1)61 h!
<< 30 ‘ >>
Y31 t Opti
nput Option 1T
DEL
MEMMORY 1 4 5 B
SET 1 1 2 1
ENT
HELP SAVE 0

DEVICE 16:54 :12 15712/ 2022

Acil stop ile beraber kullantlir.

0 (Kullanilmaz. Acil stop devre disi)

1 (Acil Stop durumunda uzak komut bekler.)

2 (Acil Stop ortadan kalktiginda tekrar devreye alma yapar.)
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31)R1 OUTPUT FUNCTION:

SYSTEM ALARM SETUP .'_-Jc- )
<< 31 ‘ >>
R1 Output F ti
utput Function . 8 B
DEL
MEMMORY 1 4 5 6
SET 1 1 2 3
ENT
HELP SAVE 0

DEVICE 16:54 :36 15/127 2022

R1 ¢ikis rélesinin agma, kapama kullanimina yonelik parametreleri belirlemede kullanilir.
0 (Kullanilmaz.)

1 (Kesici Kapama durumunda 5sn boyunca 24V bilgisi)

2 (Kesici Agma durumunda 5sn boyunca 24V bilgisi)

3 (Kesici Ag/Kapa Kalici Acma-0V, Kapama-24V)

32)R2 OUTPUT FUNCTION:

SYSTEM ALARM SETUP 1)61 h!

<< 30 ‘ >>

R2 Output Function

7 8 9
DEL
MEMMORY 2
SET 2
ENT
HELP SAVE 0
DEVICE 16:55:02 15/12/ 2022

R2 ¢ikis rélesinin agma, kapama kullanimina yénelik parametreleri belirlemede kullanilir.

0 (Kullanilmaz.)

1 (Kesici Kapama durumunda 5sn boyunca 24V bilgisi)
2 (Kesici Agma durumunda 5sn boyunca 24V bilgisi)

3 (Kesici Ag/Kapa Kalici Acma-0V, Kapama-24V)
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6.PARAMETRELERIN SET EDILMESiI:

Sebeke izleme rolelerinin parametrelerinin set edilmesi icin asagidaki sistem ekrani fotografinin sag Ustlinde

gorulen “SETUP” kismina basilir.

/ V
o S, ¥
Y V

sec| HZ| FAULT

oM 17:39:08 06712/ 2022

Ardindan asagidaki ekran fotografinda gézilken “PASSWORD” kismina sebeke izleme rolesinin dnceden
belirlenmis sifresi girilir.

SYSTEM ALARM SETUP ')TMM
Password
12345
7 8 9
DEL
4 5 6 ENT

17:47 :40 06712/ 2022

Daha sonra sebeke izleme rolesinin “12345” olan sifresi girilir, “ENT” tusuna basilir ve giris yapilir.
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Giris yapildiktan sonra “SETUP” ekrani agilir ve “SETUP” ilk parametresi olan Nominal Voltage ekrani goraldr.

SYSTEM ALARM SETUP f)m

<< 1| >>
Nominal Voltage - 8 g
DEL
MEMMORY 230 4 5 6
SET 230 1 2 3
ENT
HELP SAVE 0

DEVICE 17:35:27 06/12 /72022

“Nominal Voltage” kismina parametre girmek icin sag Ustte gorilen set edilecek gosterge paneline “230” degeri
yazilir ve “ENT” tusuna basilir. “ENT” tusuna basildiktan sonra gosterge paneline girdigimiz “230” degeri “SET”
kismina kaydedilir. “SET” kisminda gorilen degerin tam olarak kaydedilmesi i¢cin ekranda goriilen “SAVE” tusuna
basilir. Boylece “SET” kisminda gorilen deger “MEMMORY” kisminda da gorilir ve kaydetme islemi tamamlanir.
Degistirilmek istenen parametreler icin bu adimlar takip edilir. Tarih ve saatin ayarlanmasi icin de “SETUP”
kismindaki “DEVICE” tusuna basilir. “DEVICE” tusuna basildiktan sonra asagidaki ekran acilir.

SYSTEM ALARM “Yinatel
Parlaklik )

Dimmer | Date/Time
- - - _
= 06 / 12 s 2022|7arih
TUESDAY Gunler
+ +
18 : 02 : 43 |Saat
[ 81 ; & 2 PRMTR

Aclilan bu ekranda sol tarafta goziken “DIMMER” kismindaki yesil cizgi yukari asagi kaydirilarak cihaz ekraninin
parlakligi ayarlanir. Sag kissimda Ustte géziken “DATE/TIME” kisminda gérilen “+” ve “-“lere basilarak sirasiyla
glin, ay ve yil ayarlanir. Glinleri gosteren kisimda otomatik olarak degisecektir. Saat ayari icin ise sag altta goziiken

kisimdan yine “+” ve “—"lere basilarak sirasiyla saat, saniye ve salise ayarlanmis olur. “SETUP” ekranina yeniden
donmek icin ise Sag alt kosede gorilen “PRMTR” tusuna basmaniz yeterlidir.
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7.ALARMLAR:

Elektrik sebekesinde meydana gelen anlik ve uzun gerilim ve frekans dalgalanmalari sebebi ile kesiciye agma
komutu goénderir. Acma hatalarinin kaynaklari ve kesici ariza durumlarinin goriintiilenmesi Alarm ekraninda
olmaktadir. Baslica alarm kayitlari ve agiklamalari asagidaki gibidir.

e 01 Over Voltage Levell:

Asiri Gerilim 1. Kademe agma durumunda alarm aktif olur. Alarm okunan gerilimin belirlenen 1. Kademe igin
belirlenen ylizdelik asimin Gizerine ¢iktigini ve 2. Kademe icin belirlenen gerilim seviyesinin altinda kaldigini ifade
eder.

e 02 Over Voltage Level2:
Asiri Gerilim 2. Kademe agma durumunda alarm aktif olur. Alarm okunan gerilimin 2. Kademe icin belirlenen
ylzdelik asimin Gzerine ¢iktigini ifade eder.

e 03 Under Voltage Levell:

Disik Gerilim 1. Kademe agma durumunda alarm aktif olur. Alarm okunan gerilimin belirlenen 1. Kademe igin
belirlenen ylizdelik distslin altinda kaldigini ve 2. Kademe icin belirlenen gerilim seviyesinin lzerinde oldugunu
ifade eder.

e 04 Under Voltage Level2:
Disuk Gerilim 2. Kademe agma durumunda alarm aktif olur. Alarm okunan gerilimin 2. Kademe icin belirlenen
disik gerilim seviyesinin altinda oldugunu ifade eder.

e 05 Over Frequency Levell:
Yiksek Frekans 1. Kademe agma durumunda aktif olur. Alarm okunan frekans degerinin belirlenenin lzerine
¢iktigini ifade eder.

e 07 Under Frequency Levell:
Yiiksek Frekans 1. Kademe agma durumunda aktif olur. Alarm okunan frekans degerinin belirlenenin altinda
kaldigini ifade eder.

e 09 Switch Closing Error:

Bu hata geri besleme(feedback) alinamadiginda, kapama komutu géonderilmedi taktirde feedback alma
durumunda veya mekanik anahtar/switch’lerden dolayi sinyalin gecikmesinden dolayi aktif olur.

Mekanik anahtar veya arada kalan bircok elektromekanik cihazdan dolayi sinyal gecikmesi durumunda “Feedback
Wait Time” parametresi gecikme siresi kadar arttiriimalidir.
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e 10 ROCOF Closing Error:
Frekansin saniyedeki degisimi ROCOF parametresinin tizerine belirlenen ROCOF Td siiresince devam etmesi
durumunda aktif olur. ROCOF ayrica aktif veya pasif edilebilmektedir.

e 11 Emergency Stop Active:

Acil Stop anahtarinin aktif olmasi durumunu belirtir. Bu durumda “Y3 Input Option” parametresi altinda belirtilen
duruma gore acil stop anahtarinin pasif olmayan hale getirilmesi ile cihaz uygun degerlerde tekrar kapama
gonderebilir veya uzak komutu bekleyebilir.

® 12 Generator Active:
Y3 giris parametresi Jenerator devrede segeneginin belirlenmesi, sebekede herhangi bir jenerator gibi sebekeye
enerji veren bir birimin bulunmasi ve konum bilgisi gdndermesi dahilinde bu uyari aktif olur.

e 13 Remote Open Active

Uzak cihazindan belirli bir stre ve siirekli olarak 24V bilgisinin gonderilmesi durumunda ve uzak kapama
parametresinin aktif olusu ile bu uyari gorintilenir. Uzak kapama ile ayrilan kesicinin devreye alinmasi uzak
komutuyla veya elle yapilmasi gerekmektedir.

8.MODBUS RTU:

GMR100, 0x04 fonksiyon kodu ve parametre sayfasinda belirlenen slave (kole) ID’sine gére anlik degisimleri,
baslangic adresi 0 ve bitis adresi 35 olarak MODBUS RTU Protokoli ile okunmasina izin verir.

MODBUS haberlesmesi igin belirlenen UART (Universal Asenkron Receive/Transmit) parametreleri asagidaki
gibidir.

e Baudrate: 9600 bit/s

e Parity: None

e Data Bit:8

e Stop Bit:1

MODBUS Register (MODBUS Veri Haritasi) Tablo 2’de okunmaktadir. Tablo verileri isaretsiz 16bit tam say
niteligindedir. Analog 6lciim verileri 10 katsayisi ile ¢arpilarak, sayag verileri pozitif tamsayi seklinde ve alarm
bilgileri lojik bilgi olarak veri haritasina kaydedilmistir.
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FONKSIYON ADRES ACIKLAMA
0X04 0 VAN*10
0X04 1 Yedek
0X04 2 VBN*10
0X04 3 Yedek
0X04 4 VCN*10
0X04 5 Yedek
0X04 6 Frekans*10
0X04 7 Yedek
0X04 8 Trip Sayac
0X04 9 Kesici Agma/Kapama Sayag
0X04 10 Alarm Asiri Gerilim 1. Kademe
0X04 11 Alarm Asirn Gerilim 2. Kademe
0X04 12 Yedek
0X04 13 Alarm Disiik Gerilim 1. Kademe
0X04 14 Alarm Dissiik Gerilim 2. Kademe
0X04 15 Yedek
0X04 16 Alarm Yiiksek Frekans 1. Kademe
0X04 17 Yedek
0X04 18 Alarm Duslik Frekans 1. Kademe
0X04 19 Yedek
0X04 20 TMS Konum Bilgisi
0X04 21 TMS Trip
0X04 22 Ag¢ma Devresi Ariza 74 TCS
0X04 23 Alarm Kesici Agma
0X04 24 Yedek
0X04 25 Yedek
0X04 26 Yedek
0X04 27 Yedek
0X04 28 Alarm ROCOF Acma
0X04 29 Yedek
0X04 30 Yedek
0X04 31 Yedek
0X04 32 Yedek
0X04 33 Yedek
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0X04 34 Yedek

0X04 35 Yedek

9.FiZIKSEL BOYUTLAR:

GMR100, 86x105x57 (En x Boy x Ylkseklik) ebatlarinda “mm” cinsinden olup ray tipi plastik bir kutuya sahiptir.

10.BAGLANTI SEMASI:

GMR100 ile yapilacak genel baglantilar 3 ekte sunulmustur. Farkh uygulamalar, baglantilar, soru ve gorisler icin
INOTEL ile iletisime geginiz.
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Ek-1

GMR100 genel baglanti semasi Resim 5’te yer almaktadir. Bu baglanti bigciminde;
YO Breaker Input State-> 1

Y1 Remote ON State -> 1

Y2 Remote OFF State -> 1

Y3 Input Select Function-> 1

Y3 Input Option->1
R1 Output Function -> 3

R2 Output Function->0,

Olarak set edilebilir.

NOT:Sema icin bir sonraki sayfaya bakiniz.
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ROLE YARDIMCI ROLE KULLANILARAK YAPILAN SCADA BAGLANTI SEKLI

SUREKLI CALISMA MODU

1

2

_ 7

2024

SEBEKE TARAF| )
L2
L3
IS ) We ) Ve A Wa )Y N
<< <
— n o o —
YARD. KONTAK
e O) _“LlA Q1
IR s
countO 2
VO<<mm. \J O A
; ) . v
e,
_ J
T 0O @ [ T 0 @0 [
PARAMETRELER _ = SEEE
®l YO Breaker Input State >1 g °
Y1 Remote ON State >0 | <
L | Y2 Remote OFF State >0 KAPAMA E IIIIIIIII S5 L
Y3 Input Select Function >0 4_GND
Y3 Input Option - ACMA
4 aromt B i IIIIWY .
R1 Output Function >3 4-GND
R2 Output Function > . . .
P 0 URETIM SANTRALI TARAFI
1 _ 2 _ 3 4 _ 5 6 _ 7 _ 8
Projeyi Gizen MUSTERI YUKLENICI ALT YUKLENICL PROJE ADI PANO ADI OLCEK REVIZYON |PROJE NO
Kgntrol Eden SAYFA NO 1
GMR100 BAGLANTI SEMASI -1 1 00-01  [TOPLAM SAYFA NO

Ek 1: DMR100 Ornek Baglanti Semasi

Onaylayan
- Tarih

AN
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Ek-2

Yardimci réle kullanilarak GMR100’tin R1 kontak gikisi ile Resim 6’da yer alan baglanti kurulabilir.

YO Breaker Input State -> 1

Y1 Remote ON State-> 1(Kullanilmak istendiginde Resim 5’deki gibi baglanti kurulabilir.)

Y2 Remote OFF State-> 1(Kullanilmak istendiginde Resim 5’deki gibi baglanti kurulabilir.)
Y3 Input Select Function-> 1(Kullanilmak istendiginde Resim 5’deki gibi baglanti kurulabilir.)
Y3 Input Option -> 1(Kullaniimak istendiginde Resim 5’deki gibi baglanti kurulabilir.)

R1 Output Function-> 3

R2 Output Function->0,

Olarak set edilebilir.

NOT:Sema icin bir sonraki sayfaya bakiniz.
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ROLE YARDIMCI ROLE KULLANILARAK YAPILAN SCADA BAGLANTI SEKLI

SUREKLI CALISMA MODU
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Ek 2: DMR100 Ornek Baglanti Semasi 2
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Ek-3

Yardimci réle kullanilarak GMR100’Gn R1 kontak ¢ikisinin kapama ve R2 kontak gikisinin agma olarak kullanilmasina érnek baglanti
Resim 7’deki gibidir.

YO Breaker Input State -> 1

Y1 Remote ON State -> 1(Kullanilmak istendiginde Resim 5’deki gibi baglanti kurulabilir.)

Y2 Remote OFF State -> 1(Kullaniimak istendiginde Resim 5’deki gibi baglanti kurulabilir.)

Y3 Input Select Function -> 1(Kullanilmak istendiginde Resim 5’deki gibi baglanti kurulabilir.)

Y3 Input Option -> 1(Kullanilmak istendiginde Resim 5’deki gibi baglanti kurulabilir.)

R1 Output Function -> 1

R2 Output Function -> 2,

Olarak set edilebilir.

NOT:Sema icin bir sonraki sayfaya bakiniz.
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ROLE YARDIMCI ROLE KULLANILARAK YAPILAN SCADA BAGLANTI SEKLI
PULSE CALISMA MODU
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GMR100 KULLANICI KILAVUZU

11.SIK SORULAN SORULAR:

1.Switch Close Error Nedir?

Bu hata tanimlanmis “Auto Reconnection” degeri kadar deneme yapip TMS’yi on konumuna getirememesi sonucu olusur.

Feedback baglantisinin problemli olmasi

Agma-kapama rolelerinin ters baglanmasi

Cihazdaki role parametrelerinin yanlis ayarlanmasi sonucu ortaya cikabilir.(Bakiniz:Sayfa 23)
Kesici motor modunun “Manuel” konumda kalmasi

vVvVvy

2.Feedback Error Nedir?
GMR100 cihazinin kesiciyi kendisi agmamasi veya “Feedback” bilgisinin kaybolmasi sonucu olusur.

> Kumanda baglantisinda problem olusmasi
> TMS'nin sahaya uygun secilmemesi
> Sahadaki baska cihazlarin GMR100’den bagimsiz olarak kesiciye agma géndermesi

3.Feedback Error Uzaktan Kapatilabilir mi?

Hayir kapatilamaz. Clinkli sahadaki bir kacak durumunda veya ¢alisma esnasinda disardan bir miidahalede c¢alisan giivenligi
tehlikeye girebilecegi icin kapatilamaz.

4.Emergency Stop Active Nedir?

Acil stop butonuna basilmasi sonucu meydana gelir.

> Reset ekrani goziiksiin isteniyorsa 29. Parametre “1”, istenmiyorsa “2” olarak ayarlanir. (Bakiniz:Sayfa 22).

5.Remote Open Active Nedir?

Scada sisteminden uzak agma sinyalinin gelmesi sonucu olusur.
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6.GMR100 Neden A¢ma Gondermiyor?

> Kumanda baglantisinda problem olusmasi
> Agma ve kapama baglantilarinin ters baglanmasi

7.GMR100 ile Birlikte Kacak Akim Rélesi Kullanabilir mi?
Evet GMR100 cihazinizi “Kagak Akim Rélesi” ile birlikte kullanilabilir. Kagak Akim Rélesinden gikan 24VDC sinyal “Y3” girisine girilir.

Role cikisi “NO” ise acil stop ile paralel baglanir. “NC” ise seri olarak baglanir.

8.Fault Isigi Neden Yanar?

Fault 15181 cihazin alarm vermesi durumunda ve fazlarin nominal degerin altinda olmasi durumunda yanar.

9.Inputlar Kag Volt ile Beslenir?

Y0-Y1-Y2-Y3 inputlari 24VDC ile beslenir.
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12.ANSII KODLARI:

Mevcut ANSII Kodlari Tablosu:

GMR100 KULLANICI KILAVUZU

Parametre ANSII Fonksiyon Durum Yakalama Degeri
u>> 59 Asiri Gerilim Aktif 460V
u> 59 Asir1 Gerilim Aktif 430V
U>avg 59AVG Ortalama Asiri Gerilim Pasif 445V
U< 27 Algak Gerilim Aktif 340V
U<< 27 Alcak Gerilim Aktif 300V
f>> 810 Asiri Frekans Pasif 55Hz
f> 810 Asiri Frekans Aktif 51Hz
f< 81U Alcak Frekans Aktif 49Hz
f<< 81U Alcak Frekans Pasif 45Hz
81 Vector Shift Pasif
81R* 81R Frekans Degisim Hizi Pasif 0.8Hz

BF Kesici Arizasi Aktif

74TCS Kesici Devresi Denetimi Aktif

BLOCK1 Mantiksal Kiime Aktif
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